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Acuerdo de REVOE 20193925

El objetivo es formar profesionistas lideres en su campo
o profesional con capacidad para: disefiar, desarrollar, implemen-
tar y optimizar procesos, productos y servicios tanto en el campo
- de la mecatrénica como en la robdtica que contribuyan en la
solucion de necesidades especificas en los ambitos de: disefio y
desarrollo de robots, sistemas de automatizacion, reingenieria
y gestion, con calidad y respeto al medio ambiente en un marco
ético y humanista.

G info@uidr.edu.mx

o IDR University O 5567235043y5578267710 @ 5527575975
0 Agustin Gonzalez de Cossio #6 Col. del Valle Centro

www.uidr.edu.mx C.P. 03100, Benito Juarez, Ciudad de México.




Destrezas t | §

> Aplicar las normas nacionales, interna_cionalés e industriales,
técnicas, juridicas, éticas, ecologicas,/de higiene y seguridad = :
inherentes a la ingenieria en robotica. ' IHORARIO

4

Y ‘ y Capacitar, instruir y entrer‘a las gamas de la ingenieria | Matutino.

It mecatrénica y robotica a dlver personal:, ' S

2 | £ Sabatino.
Comprender, aplicar y desarrollar‘los principios cientificos, .

» OmP PICER— | A e | IDURACION
técnicos y socioeg@ROMICOS, ‘basicas,, de -la ingenieria 3.5 afios
mecatrénica y robotica. N ' '

5 SN
» Manejar los principios y aplicaciones de otras disciplinasgs HFOI:W”'\TO
3 . e . Cuatrimestre
onadas con la ingenieria mecatrénica y robotica.
Dbtener y procesar informacién de manera oral y escrlta IMODALIDAD
 proyectos e inyestigaciones. > 100% en linea
A — .
y Mixta

I pensamiento analitico, creativo e innovador para‘el L
N -anaﬂ15|s de problemas y la toma de decisiones.

N

Plan de Estudio Cuatrimestral
Primero Segundo Tercero

Algebra y geometria analitica Algebra lineal Calculo diferencial e integral
Mecanica y dinamica Sistemas Electroneumaticos Sistemas mecatrénicos
Introduccién a la programacion Programacion estructurada Introduccién a la robdtica

Circuitos electrénicos Sistemas de potencia Hidraulica y automatismos hidraulicos
Cuarto Quinto Sexto

Ecuaciones diferenciales Mecanica de materiales Ingenieria econdmica
Probabilidad y estadistica Métodos estadisticos avanzados Micro-procesadores
Robética industrial Gestion de proyectos de automatizacion  Programacion de robots
Electronica analégica Electrénica digital Andlisis de mecanismos

Metodologia de la investigacion Administracién Finanzas

Séptimo Octavo Noveno

Ingenieria de costos Ingenieria de proyectos Desarrollo emprendedor

Controladores légico programables Sistemas de calidad | Sistemas de calidad Il

Instrumentacién robdtica Seguridad instalaciones robotizadas Mantenimiento de sistemas robotizados
Sistemas avanados de manufactura Dispositivos e medicién y regulacion Sistemas de vision

Capital humano

www.uidr.edu.mx



